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Teco Drive & Motor Wiring Diagram – Apollo I  (Example) 

Teco Drive

Three Phase

Note: All motor and drive 
sizes can use three phase, 
but motors larger than 

1kW must be.

Apollo I
Breakout Board

Fuses

24V Relay

Enable Circuit: When the 
system is enabled the 24EN 
signal turns on. This turns on 
R1 which connects 240VAC 
to the coil of K1 which in turn 

powers on the drives.

Single Phase
L2

L1

GND

Motor

 

W

 

 

CN
2

CN
1

D0153

 r .
 s .

Drive Fuse (A) Drive Fuse (A)
20C 8 20C 6
30C 10 30C 8
50D ‐ 50D 16
75D ‐ 75D 20

Single Phase Three Phase
R, S, T Fuses

Drive Fuse (A)
20C 10
30C 10
50D 10
75D 10
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